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Α. Μεταφορά γνώσης στη συνεργασία ανθρώπου-ρομπότ.

Συνοπτική περιγραφή:

Πρόσφατα μέθοδοι βαθιάς Ενισχυτικής Μάθησης χρησιμοποιήθηκαν για την μάθηση της

εκτέλεσης μιας εργασίας συνεργατικά από ένα ρομπότ και ένα άνθρωπο
1
. Στα πλαίσια της

συνεργατικής μάθησης, θα θέλαμε τα ρομπότ να μπορούν να γενικεύουν την υπάρχουσα

γνώση όταν συνεργάζονται με διαφορετικούς ανθρώπους, ελαχιστοποιώντας τον χρόνο

εκπαίδευσης. Ταυτόχρονα, ένα σύστημα ΤΝ θα πρέπει να μπορεί να εκμεταλλευτεί και να

προσαρμοστεί στις δεξιότητες του κάθε ανθρώπου.

Σκοπός αυτής της διπλωματικής εργασίας είναι να εξετάσει πως μπορούν να συνδυαστούν η

μεταφορά γνώσης με την εξερεύνηση στα πλαίσια μεθόδων βαθιάς Ενισχυτικής Μάθησης
2
,

έτσι ώστε: α) να μειωθεί ο χρόνος που απαιτείται για την εκπαίδευση μιας ομάδας ανθρώπου

- πράκτορα ΤΝ, β) η τελική πολιτική να είναι προσωποποιημένη στον χρήστη.

Στα πλαίσια της διπλωματικής:

α) θα μελετηθούν μέθοδοι βαθιάς ενισχυτικής μάθησης,

β) θα σχεδιαστεί κατάλληλο περιβάλλον για πειραματισμό είτε με τη χρήση ενός ρομποτικού

βραχίονα είτε σε ψηφιακό περιβάλλον,

γ) θα γίνει συλλογή δεδομένων από πραγματικούς χρήστες για την αξιολόγηση των μεθόδων.
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Β. Επεξηγησιμότητα στη συνεργασία ανθρώπου-ΤΝ.

Συνοπτική περιγραφή

Οι μέθοδοι βαθιάς Ενισχυτικής Μάθησης μας δίνουν τη δυνατότητα να μελετήσουμε την

από κοινού δράση ενός ανθρώπου και ενός πράκτορα ΤΝ σε πραγματικό χρόνο
3
, και κατ’

επέκταση να καταλάβουμε διάφορες πλευρές αυτής της συνεργασίας. Αυτό μας επιτρέπει

τη δημιουργία μεθόδων ΤΝ που να προσφέρουν επεξηγησιμότητα και κατά συνέπεια

βελτίωση της ποιότητας συνεργασίας.

Σκοπός της διπλωματικής είναι η μελέτη της συνεργασίας ανθρώπου-ΤΝ και ο σχεδιασμός

κατάλληλων μεθόδων που μπορούν να υποστηρίξουν συνεργατική ευφυΐα μέσα από την

επεξήγηση της συμπεριφοράς της ομάδας.

Στα πλαίσια της διπλωματικής:

α) θα μελετηθούν μέθοδοι βαθιάς ενισχυτικής μάθησης,

β) θα σχεδιαστεί κατάλληλο ψηφιακό περιβάλλον για πειραματισμό,

γ) θα γίνει συλλογή δεδομένων από πραγματικούς χρήστες για τον σχεδιασμό και την

αξιολόγηση των μεθόδων.

Γ. Συνεργατικοί πράκτορες ενισχυτικής μάθησης

Συνοπτική περιγραφή

Πρόσφατα μέθοδοι βαθιάς Ενισχυτικής Μάθησης χρησιμοποιήθηκαν για την μάθηση της

εκτέλεσης μιας εργασίας συνεργατικά από ένα πράκτορα ΤΝ και ένα άνθρωπο. Στα πλαίσια

της συνεργατικής μάθησης, θα θέλαμε να μελετήσουμε συνεργατικούς πράκτορες

ενισχυτικής μάθησης με απώτερο στόχο τη μεταφορά γνώσης σε ομάδες ανθρώπων -ΤΝ.

Σύμφωνα με τρέχουσες έρευνες, δύο ανεξάρτητοι πράκτορες αδυνατούν να μάθουν

επιτυχημένες πολιτικές σε κάποια (συνεργατικά) περιβάλλοντα. Στα πλαίσια της

προτεινόμενης διπλωματικής, θα εξεταστούν διάφορες μέθοδοι συνεργατικής ενισχυτικής

μάθησης με σκοπό δύο πράκτορες να συντονίσουν τις ενέργειές τους και από κοινού να

φτάσουν στο στόχο. Επιπλέον, θα διερευνηθεί πως τα επιτυχημένα συστήματα μπορούν να

αξιοποιηθούν για τη μεταφορά γνώσης σε ομάδες ανθρώπου-ΤΝ.

Συγκεκριμένα, στα πλαίσια της διπλωματικής:

α) θα μελετηθούν μέθοδοι βαθιάς και συνεργατικής ενισχυτικής μάθησης,

β)θα τροποποιηθεί/σχεδιαστεί κατάλληλο περιβάλλον για πειραματισμό σε ψηφιακό

περιβάλλον,

γ) θα γίνει συλλογή δεδομένων από πραγματικούς χρήστες για την αξιολόγηση των μεθόδων.
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