
 

 
 

 

Προτεινόµενα Θέµατα Διπλωµατικής 
Εργασίας 

Από  

Μαρία Δαγιόγλου 

Α. Μεταφορά γνώσης στη συνεργασία ανθρώπου-ροµπότ.  

Συνοπτική περιγραφή:  

Η πρόοδος της ροµποτικής τα τελευταία χρόνια αναµένεται να επιτρέψει στην 
συνεργασία ανθρώπου-ροµπότ να γίνει κοµµάτι της καθηµερινής µας ζωής. Για να 
ανταπεξέλθουν στην συνεργασία µε τον άνθρωπο τα ροµπότ πρέπει να µπορούν να 
αποκτούν νέες δεξιότητες και να τις αξιοποιούν σε νέες καταστάσεις. Πρόσφατα 
µέθοδοι βαθιάς Ενισχυτικής Μάθησης χρησιµοποιήθηκαν για την µάθηση της 
εκτέλεσης µιας εργασίας συνεργατικά από ένα ροµπότ και ένα άνθρωπο1. Στα πλαίσια 
της συνεργατικής µάθησης, θα θέλαµε τα ροµπότ να µπορούν να γενικεύουν την 
υπάρχουσα γνώση όταν συνεργάζονται µε διαφορετικούς ανθρώπους, 
ελαχιστοποιώντας τον χρόνο εκπαίδευσης. Σκοπός αυτής της διπλωµατικής εργασίας 
είναι να εξετάσουµε αν και πως η µεταφορά γνώσης  στη συνεργασία ενός ροµπότ µε 
διαφορετικούς ανθρώπους µπορεί να µειώσει το χρόνο εκπαίδευσης σε µια  
συνεργατική εργασία χρησιµοποιώντας τεχνικές µεταφοράς µάθησης σε µεθόδους 
βαθιάς Ενισχυτικής Μάθησης2 . 
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